
Ispezione di condutture e aree a rischio

S100 Robot per ispezione industriale



Ⅰ. Introduzione

Campi di applicazione

Introduzione:  Robot per l’ispezione ottica  nei diversi settori dell’industria Civile e Militare.

I campi di applicazione sono molteplici come ispezionare un’area inquinata dove gli operatori addetti 

alle ispezioni potrebbero essere esposti a dei rischi oppure ispezionare condutture fognarie, condutture che 

contengono cavi elettrici, condutture di acqua potabile, speleologia e altro.

Il Robot S100 è dotato di 1 telecamera mobile  

ⅡSpecifiche principali

Composizione del sistema 

• Camera da 50mm di diametro

II software permette di creare video, foto e report dettagliati. 



1) Sensore d’immagine: 1/3”PIXEL CMOS; Illuminazione: 0.01 LUX;

2) Risoluzione: 700TVL (PAL: 976 * 592; NTSC: 960 * 592);

3). Messa a fuoco : motorizzata ;

4). Illuminazione: 20 LED ad alta luminosità;

5). Rotazione assiale(pan) 360°, rotazione radiale(tilt) 180°;

6). Materiale: alluminio;

Temperatura operativa:   -20 ℃-55℃;

8). Diametro: 50mm;

9). Peso: 1.2KG;

10). Livello di protezione acqua: IP68, Pressione: 8-18PS.

• Camera di  90mm PTZ  (opzionale)

1) Sensore d’immagine: 1/3” Panasonic CMOS;

2). Risoluzione: 700TVL (720P/1080P opzionale); Illuminazione: 0.01 LUX;

3). Focus motorizzato: zoom 120  (10X ottico, 12X digitale);

4). Illuminazione:  4 LED *10w  ad alta illuminazione;

5). Rotazione assiale 360°, Rotazione radiale 270°;

6). Auto focus, auto focus

7). Temperatura operativa: -20℃-55℃;

8). Diametro: 90mm, lunghezza: 165mm;

9). Peso: 1.4KG;

10). Protezione all’acqua: IP68, Pressione 8-18PS;

• S100 Robot

1). Per condutture da  100-600mm diametro con 3 tre tipologie di ruote, elevatore della camera (opzionale);

2). Unità di controllo Wireless, comodo da utilizzare;

3). Due alimentazioni : da rete e batteria ricaricabile;

4). Movimento, avanti/indietro, destro/sinistro;

5). Design anti ribaltamento, supera pendenze : ≤30°;

6). Circuito sigillato 12PSI con gas puro, opera fino a 10 metri immerso in acqua;

7). Temperatura operativa: -20°C – 55°C

a. camera frontale b. Illuminazione
c. emisfero d. connettore



Dimensioni in mm

Ruote

 6 ruote da 50mm  4  ruote da 65mm  4 ruote da 130mm Ruote da 85mm (opzionali) 

• Unità di controllo

1). Display touch screen: precisione del display e software

operativo intuitivo   

2). Display: 12.1 inch con alto contrasto e 256G hard disk.

3). Dati a display: velocità, distanza, pressione del circuito sigillato, inclinazione, orario, e altre informazioni. 

Tutto in una sola pagina del display .

4). Risoluzione: 1024*768.

5). Formato foto: JPG

6). formato video: AVI/MPEG4

7). Generazione dei report e stampa.



Interfaccia operatore

Distanza

Pressione 

Velocità

Reset conta metri

Temperatura del corpo

Posizione elevatore

Angolo frontale/retro

Angolo destro/sinistro

Tasto di start

Tasto di blocco

• Unità Wireless con 2 joystick 

1). Manopola encoder per lo  zoom avanti e indietro dell'immagine in modo accurato;

2). Joystick di controllo della camera frontale;

3). Funziona nel raggio di 10 metri.

a. Antenna b. Tasto on/off c. porta d. uscita video e. microfono

f. porta internet g. USB h. SPDIF i. porta seriale j. HDMI

a. Encoder
b.   Joystick 2
c.    Indicatori di stato
d.   Tasti di funzioni
e.   Controllo della velocità
f.    Regolazione ingranaggi
g.    Joystick 1  

Elevatore manuale



• Avvolgi cavo manuale (motorizzato opzionale)

1) Contatore metrico, e distanza sono mostrate sullo schermo
2) Lunghezza cavo: da 100m a 300m 
3) Avvolgitore cavo motorizzato (opzionale): avvolge e svolge il cavo in modo automatico
4) Dimensioni: 780mm*410mm*490mm.

a b

a. Interfaccia cavo

b Conta metri

c. Ripiano batteria

d. Maniglia

e. Leva di arrotolamento manuale

f. Bobina cavo

g. Blocca ruote

a. Spazzola per la pulizia

b. Tasto avvolgitore cavo, quando

c. Tasto di blocco cavo

d. Alimentazione

e. Tasto di arresto

f. Connettore di alimentazione

g. Presa di corrente

Tasto avvolgitore cavo, quando

previsto l’avvolgitore automatico



• Adattatore di rete e batteria

48V Batteria ricaricabile al litio (opzionale) Adattatore di rete

Autonomia 4/6 ore Ingresso: 47 Vac 63Hz AC90～132/180～264
Uscita: DC48/V12.5A

Ⅲ. Ispezioni



IV. Composizione Robot S100

Componente Immagine Q.tà Note

S100 Robot 1 

  6 ruote da 50mm, 
  4 ruote da 65mm
  4 ruote da 130 mm
  4 ruote da 85 mm (opzionali)

Display touch da 12.1’’ 1 
256G  hard disk
 Custodia robusta
Windows 7 

Controllo Wireless con 2 joystik 1  Consol con caricatore batterie

Wireless tastiera & Mouse     2 Wireless

Cavo 100m-300m
( opzionale)

Cavo composto da 12 strati

Diametro: 9mm ,>1500N

Avvolgitore manuale 
Motorizzato opzionale 

1
Conta metri ,ecc

Adattatore rete
1 Per la ricarica della batteria da 48V 

Attrezzi utili Guarnizioni di scorta,cacciavite, chiave inglese, gancio di sollevamento e altri 

Parti opzionali per il Robot S100

Camera da 90mm 1 PTZ camera, 700TVL

Batteria
1 

DC 48V, al litio ricaricabile

Autonomia 4/6 ore
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